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1. WSTEP
1.1. Przedmiot SST

Przedmiotem niniejszej szczegotowe] specyfikaghtécznej (SST)gswymagania dotyege wykonania i od-
bioru rob6t zwazanych z profilowaniem, uzupetnianiem i zagczeniem poboczy gruntowych w ramach remontu
nawierzchni drogi wojewddzkiej nr 441 Mitostaw —Bgkowo na odcinku Bugaj — Kozubiec w km 0+730 —28:0

1.2. Zakres stosowania SST.

Niniejsza specyfikacja shy jako dokument przetargowy i kontraktowy przy waniu zamowienia i realizacji
rob6t wymienionych w punkcie 1.1.

1.3. Zakres rob6t obgtych SST

Ustalenia zawarte w niniejszej specyfikacji dotyaasad prowadzenia robét zeanych z profilowaniem
i uzupetnianiem poboczy wraz z zagczeniem.

1.4. Okreslenia podstawowe

1.4.1.Pobocze gruntowe - €& korony drogi przeznaczona do chwilowego zatrzymagi pojazdow, umieszczenia
urzadzer bezpieczéstwa ruchu i wykorzystywana do ruchu pieszychzasta jednoczénie do bocznego oparcia
konstrukcji nawierzchni.

1.4.2.0dkiad - miejsce sktadowania gruntu pozyskanegaasiescinania poboczy.
1.4.3 Dokop - miejsce pozyskania gruntu do wykonaniapgmienia poboczy potone poza pasem drogowym.

1.4.4Pozostale okigenia podstawowegszgodne z obowizujacymi, odpowiednimi polskimi normami i z defini-
cjami podanymi w ST D-M-00.00.00 ,Wymagania ogolpkt 1.4.

1.5. Ogolne wymagania dotygze robét
Og6lne wymagania dotygee rob6t podano w SST D-M-00.00.00 ,Wymagania ogdpkt 1.5.

2. MATERIALY
2.1. Ogo6lne wymagania dotycgce materiatéw

Ogodlne wymagania dotyge materiatdw, ich pozyskiwania i sktadowania, puday ST D-M-00.00.00 ,\Wy-
magania ogolne” pkt 2.

2.2. Rodzaje materiatéw

Rodzaje materiatdow stosowanych do uzupetnienia gopagrunt rodzimy.

3. SPRZAET
3.1. Ogdlne wymagania dotycgce sprztu
Ogblne wymagania dotygee sprztu podano w ST D-M-00.00.00 ,Wymagania ogdlne” gkt
3.2. Sprat do scinania i uzupetniania poboczy
Wykonawca przyspujacy do wykonania robét okélonych w niniejszej ST powinien wykazaie mazliwo-
$cig korzystania z nagbujgcego sprgtu:
— zrywarek, kultywatoréw lub bron talerzowych,
- rowniarek z transporterenicfnarki poboczy),
- rowniarek do profilowania,
- fadowarek czotowych,
- walcéw,

— plytowych zagszczarek wibracyjnych,
— przewanych zbiornikéw na wog

4. TRANSPORT
4.1. Ogoblne wymagania dotycrce transportu

Ogblne wymagania dotygee transportu podano w ST D-M-00.00.00 ,Wymagagalioe” pkt 4.
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4.2. Transport materiatéw

Przy wykonywaniu rob6t okénych w niniejszej ST, mima korzysté z dowolnychsrodkdw transportowych
przeznaczonych do przewozu gruntu.

5. WYKONANIE ROBOT
5.1. Ogdlne zasady wykonania robot

Ogoblne zasady wykonania robét podano w ST D-M-00@QWymagania ogélne” pkt 5.
5.2.Scinanie i profilowanie poboczy

Scinanie i profilowanie poboczy me by wykonywane ¢cznie, za pomagiopat lub spretem mechanicznym
wg pkt 3.2.Scinanie i profilowanie poboczy nale przeprowadzi od kravedzi pobocza do kragdzi nawierzchni,
zgodnie z zatzonym w dokumentacji projektowej spadkiem poprzeocany

Nadmiar gruntu uzyskanego podcZamania i profilowania poboczy nate wywiez¢ na odktad. Miejsce od-
ktadu naley uzgodné z Inzynierem.

Grunt pozostalty w poboczu nalespulchné na gtbokaos¢ od 5 do 10 cm, doprowadzdo wilgotngci opty-
malnej poprzez dodanie wody i zagic.

Wskaznik zag:szczenia okrdony zgodnie z BN-77/8931-12, powinien wynosbd najmniej 0,98 maksymalne-
go zagszczenia, wedtug normalnej metody Proctora, zgodifdl-B-04481.

5.3. Uzupetnianie poboczy

W przypadku wysipowania ubytkow (wghbien) i zanizenia w poboczach nale je uzupetni materialem
o wtasciwosciach podobnych do materiatu, z ktérego zostatyogab wykonane.

Miejsce, w ktdrym wykonywanechizie uzupetnienie, natg spulchné na gkbokas¢ od 2 do 3 cm, doprowa-
dzi¢ do wilgotndci optymalnej, a nagpnie utazy¢ w nim warstw materiatu uzupetniagego.

Zageszczenie ulponej warstwy materiatu uzupetnigpgo naley prowadzt od kravedzi poboczy w kierunku
krawedzi nawierzchni. Rodzaj spyttt do zagszczania musi liyzaakceptowany przez Agniera. Zagszczona po-
wierzchnia powinna hiyrowna, posiadaspadek poprzeczny zgodny z zatnym w dokumentacji projektowej, oraz
nie posiadésladéw po przeciu walcow lub zagszczarek.

6. KONTROLA JAKO SCI ROBOT
6.1. Ogolne zasady kontroli jakéci roboét
Ogoblne zasady kontroli jakoi robét podano w ST D-M-00.00.00 ,Wymagania og0iplet 6.

6.3. Badania w czasie rob6t

Czestotliwos¢ oraz zakres bada pomiaréw w czasie prowadzenia rob6ét podanoblidy 1.

Tablica 1. Czstotliwos¢ oraz zakres bada pomiaréw

L Wyszczegolnienie bada Czestotliwos¢ bada
P y 9 Minimalna liczba badana dziennej dzialce roboczgj
1 | Uziarnienie mieszanki uzupetniagj 2 probki
2 | Wilgotnas¢ optymalna mieszanki uzupetriagj 2 probki
3 | Wilgotnas¢ optymalna gruntu wcietym poboczy 2 probki
4 Wskaznik zagszczenia ndcinanych lub uzupet
nianych poboczach 2razynalkm

6.4. Pomiar cech geometrycznyckcinanych lub uzupetnianych poboczy
Czestotliwos¢ oraz zakres pomiaréw po zalazeniu rob6t podano w tablicy 2.

Tablica 2. Czstotliwos¢ oraz zakres pomiaréd$einanych lub uzupetnianych poboczy

Lp. | Wyszczegolnienie Minimalna eztotliwosé pomiarow

1 | Spadki poprzeczne 2 razy na 100 m
2 | Rownd¢ podiwzna

3 [ Réwnd¢ poprzeczna cos50m
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6.4.1. Spadki poprzeczne poboczy
Spadki poprzeczne poboczy powinnylzgodne z dokumentagcprojektova, z tolerancj + 1%.
6.4.2. Réwnd¢ poboczy
Nieréwndici podiwzne i poprzeczne nalg mierzy tata 4-metrove wg BN-68/8931-04 [2]. Maksymalny prze-
$wit pod tat nie mae przekracz&l5 mm.
7. OBMIAR ROBOT
7.1. Ogolne zasady obmiaru robot
Ogolne zasady obmiaru robot podano w ST D-M-00@(\W@ymagania ogolne” pkt 7.
7.2. Jednostka obmiarowa

Jednostk obmiarow jest n¥ (metr kwadratowy) wykonanych robét na poboczach.

8. ODBIOR ROBOT

Ogoblne zasady odbioru rob6t podano w ST D-M-00.0QWymagania ogélne” pkt 8.
Roboty uznaje siza wykonane zgodnie z dokumentapjojektows, SST i wymaganiami kyniera, jeeli
wszystkie pomiary i badania z zachowaniem toleiamgjpkt 6 daty wyniki pozytywne.

9. PODSTAWA PLATNOSCI
9.1. Ogodlne ustalenia dotycrce podstawy ptatndéci
Ogodlne ustalenia dotygee podstawy ptatroi podano w ST D-M-00.00.00 ,Wymagania ogolne” pkt

9.2. Cena jednostki obmiarowej

Cena wykonania 1 firob6t obejmuije:
- prace pomiarowe i przygotowawcze,
- oznakowanie robdt,
— $ciecie poboczy i zagszczenie podia,
— odwiezienie gruntu na odktfad,
— dostarczenie materiatu uzupetaizggo,
- rozfozenie materiatu,
— zagszczenie poboczy,
- przeprowadzenie pomiaréw i badiaboratoryjnych wymaganych w specyfikacji technieg

10. PRZEPISY ZWIAZANE
10.1. Normy

1. PN-B-04481 Grunty budowlane. Badania labwyjne
2. BN-68/8931-04 Drogi samochodowe. Pomdamasci nawierzchni planografem i tat
3. BN-77/8931-12 Oznaczenie wakita zagszczenia gruntu.

10.2. Inne materiaty

4. Stanistaw Datka, Stanistaw Luszawski: @nwg roboty ziemne.



